Relatério de Alinhamento a Laser
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Sequéncia de preenchimento e definigées

a - Nome do equipamento

|b - Nome do operador

|c - Data

|d - Nome da maquina estaciondria

le - Nome da maquina mével

f - Rotagdao maxima

I - angulo maximo aceitdvel entre as linhas de centro dos eixos

|h - desalinhamento mdaximo paralelo aceitavel

[ - selecio de sistema métrico ou inglés

li - ConfiguracGes da maquina: distancias A,Be C

|k - Corregdo de pé manco feita

|| - Alinhamento vertical: erro angular encontrado

|m - Alinhamento vertical: erro paralelo encontrado

|n - Alinhamento horizontal: erro angular encontrado

Io - Alinhamento horizontal: erro paralelo encontrado

p - Alinhamento vertical: corre¢do encontrada para os pés dianteiros
g - Alinhamento vertical: corre¢do encontrada para os pés traseiros

|- - Dimensaes dos calgos adicionados ou removidos nos pés dianteiros (excluindo a corre¢do do pé manco)

s - Dimensdes dos calcos adicionados ou removidos nos pés trseiros (excluindo a correcdo do pé manco)

t - Alinhamento horizontal - posi¢do lateral encontra para os pés dianteiros

Ju - Alinhamento horizontal - posicdo lateral encontra para os pés traseiros

v - Alinhamento angular no plano vertical restante

w - Deslocamento dos pés no plano vertical restante

X - Alinhamento angular no plano horizontal restante

v - Deslocamento dos pés no plano horizontal restante




